—— it

[ l-" INGENIEUR
= rcaroe

Ingénieur Automatique et Robotique

Certification professionnelle de niveau 7 enregistree au RNCP par le CNAM et reconnue par I'Etat.

Fiche RNCP N°37330 enregistree le 21/02/2023.
Durée: 3 ans soit 1800 heures

Code NSF 201n
Site: Beauvais

L'ingenieur en Automatique et Robotique congoit et realise des systemes Automatiques et
Robotiques complexes. Ceci englobe I'etude d'un avant-projet, I'étude des opportunités et de
faisabilité technologique, 'analyse des contraintes techniques du systeme et des codts, et bien
sUr les etapes de realisation. Responsable d'un projet ou d’'une equipe, il maitrise aussi bien les
aspects manageriaux, organisationnels et financiers, que les aspects techniques pour prendre

en compte les eévolutions technologiques.

Tous publics, titulaires d’'un BAC +2 (120 ECTS) pour
'entrée en 1&re année, et titulaires d’'un BAC +3 (180
ECTS) de la spécialité, pour I'entrée en 2éme année,

selon positionnement.

» Maitriser les différentes technologies liees a
'automatique et la robotique

»  Concevaoir, développer, optimiser une application
incluant de I'automatique et/ ou de la robotique/
cobotique.

- Etre capable de mener un projet en toute
autonomie en intégrant la gestion d'un budget,
la gestion de fournisseurs ou de sous-traitants.

» Assurer le pilotage de 'activité du service:
animer et coordonner les equipes, gérer les
moyens et ressources disponibles, mettre en
place les indicateurs, assurer le reporting ...

«  Communiquer et échanger en anglais technique
(présentation de lignes produits, solutions
informatiques, négociations avec des partenaires,
audits, ...).

ii-ingenieur.fr

«  Formation en alternance

+  Rythme: 1semaine en entreprise/ 1 semaine en
centre de formation en moyenne

- En présentiel et en distanciel (25%)

«  Pré-inscription en ligne sur nos sites internet (ITlI
Picardie ou Promeo formation)

« Admission sur dossier et entretien

+  Accompagnement dans la recherche d'entreprises

« Début de la formation: septembre

+ Les plans d'acces a nos différents sites sont
disponibles sur notre site internet.

Pour les personnes en situation de handicap et qui
souhaitent suivre cette formation :

Contactez notre référente handicap
m.lejeas@promeo-formation.fr afin de prendre en
compte vos besoins spécifiques et vous accueillir
dans des conditions optimales.

Nos sites sont accessibles aux personnes a mobilité
reduite.
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Ingénieur Automatique et Robotique

La Eédagogie est articulée autour
de 5 thematiques:

LE COLLABORATIF

Pour développer les compétences comportementales
et metiers par le retour d’'expériences et des
transferts d'apprentissage entre I'entreprise,
I'apprenant et I'equipe pedagogique PROMEO.

LA PRATIQUE

Pour acqueérir et structurer ces avairs avec une
large place donnée aux mises en pratique et mises
en situation (travaux pratiques, études de cas, jeux
de role, etc, .. )

L'AUTONOMIE

Pour responsabiliser les apprenants dans leurs
apprentissages (temps de recherche documentaires,
temps en distanciel en mode synchrone/ asyn-
chrone)

LA CREATIVITE
A travers la réalisation de productions et de projets
professionnels concrets

LA DIGITALISATION

Grace a un acces individualisé a notre plateforme
e-learning de contenus métiers ([modules interac-
tifs, vidéos, supports, quiz], transverses ou
complémentaires.

- Espace Numérique de Travail EASI
- Global Exam

» Orthodidacte

- Habilec

» Caplab, CapFactory

»  Microsoft Teams et Office 365

- Business game

Formation financee et remunérée dans le cadre d'un
contrat en apprentissage ou de professionnalisation

li-ingenieur.fr

«  Cette formation «Ingénieur spécialité Automatique
et Robotique», titre certifie de niveau 7, code
NSF201n, enregistre au RNCP le 21/02/2023, est
delivrée par le CNAM en partenariat avec I'lTlI
Picardie

» Code RNCP du dipléme : RBNCP37350 - Ingénieur
Automatique et Robotique (fiche nationale)

« Validation par bloc possible
- RNCP37350BCO01 - Automatiser les
processus industriels

- RNCP37350BC03 - Concevoir et realiser un
systeme de regulation

- RNCP37350BC04 - Concevoir et realiser un
systeme robotise

- RNCP37350BCO0S - Gerer un projet
d'automatisation, de robotisation, de conception
meécatronique ou de contréle commande multipartenaire

«  Préparation aux habilitations électriques B2V, BR et
BC

«  Certification en anglais (TOEIC)
«  Préparation a la certification Le Robert

«  72%en 2022

Le dipldme n'a pas vocation a favoriser la poursuite
d'etudes

« Ingenieur en Automatique - Robotique
«  Chef de projet eb automatisme
+  Responsable projets

+ Responsable Travaux neufs
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Ingénieur Automatique et Robotique

PROGRAMME

Unités d'enseignement Intitules Volume ho-
CNAM raire global
Années 1( Semestre 5 et 6)
Semestre 5 360 heures
UE Management, projet et communication 150 heures
Anglais 5 MPC451 22.5 heures
Communication pour l'ingenieur MPC452 37.5 heures
Ateliers de projets et de |'alternance 5 MPC453 30 heures
Organisation industrielle MPC434 60 heures
UE Sciences et techniques de I'ingenieur 127.5 heures
Outils mathematiques STI431 45 heures
Systemes mecaniques STI452 18.75 heures
Programmation structurée, séquentielle et algorithmes (C) ST1453 30 heures
Programmation pour la robotique - Langages et simulation STI454 33.75 heures
UE Sciences et techniques de speécialite 82.5 heures
Repreésentation frequentielle appliquee a la commande des STS451 26.25 heures
systemes lineaires
Automatismes industriels STS452 33.75 heures
Robotique generale - Modeles geometriques STS453 22.5 heures

e cham K

Hauts-de-France [BEEEE

—o itii-ingenieur.fr



[ l-" INGENIEUR
= rcaroe

Ingénieur Automatique et Robotique

PROGRAMME
Unités d'enseignement Intitules Volume ho-
CNAM raire global
Années 1( Semestre 5 et 6)
Semestre b6 3375 heures
UE Management, projet et communication 131.25 heures
Anglais 6 MPC461 75 heures
Ateliers de projets et de 'alternance b MPC462 30 heures
Deéveloppement durable MPC463 26.25 heures
UE Sciences et techniques de l'ingénieur 90 heures
Capteurs pour le contréle industriel STI461 22.5 heures
Programmation objet (JAVA) STI462 22.5 heures
Systemes éléctriques STI463 22.5 heures
Chaine d’acquisition STlAB4 22.5 heures
UE Sciences et techniques de specialite 116.25 heures
Reéseaux locaux industriels STS461 30 heures
Commande des systemes a evenements discrets STS462 30 heures
Comportement dynamique des robots STS463 30 heures
Représentation d'etat appliquee a la commande des systemes STS464 26.25 heures

linéaires

Total Année 1

6975 heures
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Ingénieur Automatique et Robotique

PROGRAMME
Unités d'enseignement Intitules Volume ho-
CNAM raire global
Année 2 [Semestre 7 et 8)
Semetre 7 382.5 heures
UE Management, projet et communication 202.5 heures
Anglais 7 MPC471 135 heures
Ateliers de projets et de |'alternance 7 MPC472 30 heures
Management de projet MPC473 37.5 heures
UE Sciences et techniques de l'ingenieur 82.5 heures
Interfacage et VHDL ST147 30 heures
Objets connectes ST1472 22.5 heures
Traitement d'images ST1473 30 heures
UE Sciences et techniques de specialite 97.5 heures
Recherche operationnelle et aide a |la decision STS471 30 heures
Intelligence artificielle STS472 37.5 heures
Systemes de commande temps reel STS473 30 heures
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Ingénieur Automatique et Robotique

PROGRAMME
Unités d'enseignement Intitules Volume ho-
CNAM raire global
Année 2 [Semestre 7 et 8]
Semestre 8 345 heures
UE Management, projet et communication 78.75 heures
Communication orale pour l'ingenieur MPCA481 33.75 heures
Organisation et gestion d'entreprise/ Chiffrage et appels d'offres MPC482 45 heures
UE Sciences et techniques de l'ingenieur 90 heures
Logique floue et reseaux neuronnes STI481 45 heures
Sarete de fonctionnement des Systemes a evenements discrets ST1482 45 heures
UE Sciences et techniques de spécialite 176.25 heures
Commande de systemes robotiques STS481 41.25 heures
Sarete et supervision des systemes robotiques 515482 60 heures
Modeélisation et commande des systemes non lineaires ST5483 45 heures
Invitation a la recherche STS484 30 heures

Total Annee 2

7275 heures
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Ingénieur Automatique et Robotique

PROGRAMME
Unités d'enseignement Intitules Volume ho-
CNAM raire global
Année 3 [Semestre 9)
Semestre 9 375 heures
UE Management, projet et communication 180 heures
Ateliers de projets et de l'alternance 9 MPC491 45 heures
Management et Ethique/ Animer et coordonner les equipes MPC492 60 heures
Intelligence economique MPC493 30 heures
Management en sante, securite, environnement et risque industriel MPC494 45 heures
UE Sciences et techniques de specialite 180 heures
Chaine numerique STS491 30 heures
Vision appliquee a la robotique STS492 30 heures
loT STS4893 45 heures
Identification et commande associees STS494 45 heures
Projet robotique STS495 30 heures
Activites en entreprise - Projet Soutenance de memoire 15 heures
Total Annee 3 375 heures
Total sur 3 Ans 1800 heures

UIMM

|e Cnam PROMEO
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Ingénieur Automatique et Robotique
PROGRAMME

1- EVALUATION DES COMPETENCES PENDANT LA FORMATION

Les équipes peédagogiques évaluent la progression des alternautes a la fin de chaque module.
Les compétences meétier sont évaluées avec le maitre d’'apprentisssage/ tutueur lors des suivis.

2- EXAMEN INGENIEUR ITIl AUTOMATIQUE ET ROBOTIQUE

Le Dipléme d'lngénieur spécialité Automatique et Robotique est décerné aux alternautes ayant validé I'ensemble des

semestres et des activités professionnels, et obtenu un niveau B2 en Anglais soit 785 points au TOEIC ou équivalent.

Un semestre est validé en ayant :

«  Une moyenne égale ou supérieure & 10/20 pour chaque UE (Unité d’Enseignement), en ayant au minimum 7/20 &
chaque module

«  Une moyenne égale ou supérieure & 10/20 sur les activités professionnelles [évaluations en entreprise, soutenances
annuelles et soutenance finale)

Remarque: I'alternaute devra avoir validé une «mobilité internationale de 12 semaines (4 semaines en semestre 6 et 8

semaines en semestre 8).
Des sessions de rattrapge sont organisées pour les alternautes qui n'ont pas validé un module ou une UE
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